说 明 书 附 图
本实用新型涉及医疗教学技术领域，具体为一种硅胶婴儿模型的智能护理教具，包括婴儿模型，所述婴儿模型包括头部、胸部、腰部、两个腿部和两个手臂，所述头部一体成型于所述胸部的顶部，所述腰部一体成型于所述胸部的底部，两个所述腿部对称一体成型于所述腰部的底部，本实用新型本教具采用医用级硅胶材质，触感与真实婴儿皮肤高度相似，结合内部机械骨骼实现多关节活动，能够真实模拟婴儿的身体形态和肢体动作，同时，通过温度传感器和位置传感器实时监测并模拟婴儿的体温变化和姿态改变，为护理人员提供高度逼真的护理操作环境，使其在培训过程中能够积累接近实际的护理经验，显著提升护理技能的实用性。
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[bookmark: _GoBack]1.一种硅胶婴儿模型的智能护理教具，其特征在于：包括婴儿模型（1），所述婴儿模型（1）包括头部（11）、胸部（12）、腰部（13）、两个腿部（14）和两个手臂（15），所述头部（11）一体成型于所述胸部（12）的顶部，所述腰部（13）一体成型于所述胸部（12）的底部，两个所述腿部（14）对称一体成型于所述腰部（13）的底部，两个所述手臂（15）对称一体成型于所述胸部（12）的两侧，所述头部（11）、胸部（12）、腰部（13）、腿部（14）和手臂（15）的内部均安装有多个温度传感器（4），所述头部（11）、胸部（12）和所述腰部（13）的内部均安装有位置传感器（3）。
2.根据权利要求1所述的一种硅胶婴儿模型的智能护理教具，其特征在于：所述婴儿模型（1）的内部安装有机械骨骼（2）。
3.根据权利要求1所述的一种硅胶婴儿模型的智能护理教具，其特征在于：所述头部（11）的内部安装有控制器（5），所述控制器（5）的一侧安装有扬声器（6）。
权 利 要 求 书
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一种硅胶婴儿模型的智能护理教具
技术领域
本实用新型涉及医疗教学技术领域，具体为一种硅胶婴儿模型的智能护理教具。
背景技术
在医疗护理与育婴培训领域，婴儿护理技能的教学效果直接关系到专业人员的实操水平。现有的婴儿护理教学模型存在显著缺陷，难以满足高质量培训需求：
生理特征模拟缺失：传统教学模型多采用硬质塑料或普通硅胶材质，仅具备静态外观，无法模拟婴儿真实的体温变化、肢体动作等生理特征。护理人员在模型上进行操作时，无法感知婴儿在不同状态下的生理反应，导致培训内容与实际护理场景脱节，难以有效培养护理人员对婴儿生理需求的判断能力。
交互反馈功能薄弱：现有模型缺乏智能感应与反馈机制，无法对护理人员的操作行为做出实时响应，不利于针对性地改进教学方法和提升教学质量，为此，提出一种硅胶婴儿模型的智能护理教具。
实用新型内容
有鉴于此，本实用新型提供一种硅胶婴儿模型的智能护理教具，以解决或缓解现有技术中存在的技术问题，至少提供一种有益的选择。
本实用新型的技术方案是这样实现的：一种硅胶婴儿模型的智能护理教具，包括婴儿模型，所述婴儿模型包括头部、胸部、腰部、两个腿部和两个手臂，所述头部一体成型于所述胸部的顶部，所述腰部一体成型于所述胸部的底部，两个所述腿部对称一体成型于所述腰部的底部，两个所述手臂对称一体成型于所述胸部的两侧，所述头部、胸部、腰部、腿部和手臂的内部均安装有多个温度传感器，所述头部、胸部和所述腰部的内部均安装有位置传感器。
进一步优选的，所述婴儿模型的内部安装有机械骨骼。
进一步优选的，所述头部的内部安装有控制器，所述控制器的一侧安装有扬声器。
本实用新型实施例由于采用以上技术方案，其具有以下优点：
一、本实用新型本教具采用医用级硅胶材质，触感与真实婴儿皮肤高度相似，结合内部机械骨骼实现多关节活动，能够真实模拟婴儿的身体形态和肢体动作，同时，通过温度传感器和位置传感器实时监测并模拟婴儿的体温变化和姿态改变，为护理人员提供高度逼真的护理操作环境，使其在培训过程中能够积累接近实际的护理经验，显著提升护理技能的实用性。
二、多部位传感器实时采集护理人员的操作数据，控制器依据预设算法进行分析处理，并通过扬声器播放相应的婴儿哭声，实现与护理人员的智能交互，这种实时反馈机制使护理人员能够及时了解操作效果，快速掌握正确的护理技巧，有效提高培训效率。
上述概述仅仅是为了说明书的目的，并不意图以任何方式进行限制。除上述描述的示意性的方面、实施方式和特征之外，通过参考附图和以下的详细描述，本实用新型进一步的方面、实施方式和特征将会是容易明白的。
附图说明
为了更清楚地说明本申请实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例或现有技术描述中所需要使用的附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图仅仅是本申请的一些实施例，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动的前提下，还可以根据这些附图获得其他的附图。
图1为本实用新型的结构图；
图2为本实用新型的内部结构图；
图3为本实用新型的头部结构图。
附图标记：1、婴儿模型；11、头部；12、胸部；13、腰部；14、腿部；15、手臂；2、机械骨骼；3、位置传感器；4、温度传感器；5、控制器；6、扬声器。
具体实施方式
在下文中，仅简单地描述了某些示例性实施例。正如本领域技术人员可认识到的那样，在不脱离本实用新型的精神或范围的情况下，可通过各种不同方式修改所描述的实施例。因此，附图和描述被认为本质上是示例性的而非限制性的。
下面结合附图对本实用新型的实施例进行详细说明。
如图1-3所示，本实用新型实施例提供了一种硅胶婴儿模型的智能护理教具，包括婴儿模型1，婴儿模型1包括头部11、胸部12、腰部13、两个腿部14和两个手臂15，头部11一体成型于胸部12的顶部，腰部13一体成型于胸部12的底部，两个腿部14对称一体成型于腰部13的底部，两个手臂15对称一体成型于胸部12的两侧，头部11、胸部12、腰部13、腿部14和手臂15的内部均安装有多个温度传感器4，头部11、胸部12和腰部13的内部均安装有位置传感器3。
在一个实施例中，婴儿模型1的内部安装有机械骨骼2；通过机械骨骼2的设置，可以对婴儿模型1的姿势进行调整，转动角度与真实婴儿相近，能够实现多种护理姿势的模拟。
在一个实施例中，头部11的内部安装有控制器5，控制器5的一侧安装有扬声器6；通过控制器5的设置，接收传感器数据，根据设定体温数据和婴儿姿势，当体温数据和婴儿姿势发生变化，扬声器播放哭声音频对使用人员进行提醒。
本实用新型在工作时：头部11、胸部12、腰部13、腿部14和手臂15内部的温度传感器4实时监测各部位温度数据，并将数据传输至头部11内的控制器5，当需要模拟不同生理状态时，温度传感器4持续反馈温度，直至达到预设温度范围，实现对婴儿体温变化的模拟，为护理人员营造真实的护理场景，头部11、胸部12和腰部13内的位置传感器3实时检测婴儿模型1的姿态变化，如平躺、侧躺、被抱起等动作。当护理人员抱起婴儿模型1时，腰部13的位置传感器3检测到姿态改变，将信号传输给控制器5，控制器5根据预设程序判断模型当前所处状态，控制器5作为核心处理单元，接收温度传感器4和位置传感器3传输的数据后，依据内置算法与预设规则进行分析处理，控制器5做出决策后，控制扬声器6播放对应的婴儿哭声，如饥饿啼哭，以提示护理人员婴儿当前的需求。
以上所述，仅为本实用新型的具体实施方式，但本实用新型的保护范围并不局限于此，任何熟悉本技术领域的技术人员在本实用新型揭露的技术范围内，可轻易想到其各种变化或替换，这些都应涵盖在本实用新型的保护范围之内。因此，本实用新型的保护范围应以所述权利要求的保护范围为准。
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